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Аннотация. Повышенная устойчивость, присущая появляющемуся единому адаптивному подходу, кото-

рый хорошо работает при всех видах рабочих условий, привел к созданию комбинированной адаптивной

стратегии. При этом объединение конкретных решений одиночных адаптивных схем посредством подхо-

дящих правил объединения может улучшить окончательное обнаружение. В частности, объединение про-

цедур усреднения по ячейке CA (cell-averaging), упорядоченных статистик OS (ordered statistics) и модифи-

цированного среднего TM (trimmed-mean) позволяет улучшить общую эффективность обнаружения. Цель

этой работы состоит в анализе такой разработанной модели, где рабочая среда является неоднородной.

Для флуктуаций первичных и вторичных сторонних целей принимается распределение �� с двумя и че-

тырьмя степенями свободы. Конечный вид рабочей характеристики процессора получен для случая одно-

импульсного обнаружения. Полученные результаты показывают, что в случае неоднородного фона пред-

лагаемый новый подход является более практичным. В частности, при наличии нескольких целей (группо-

вая цель) этой подход обеспечивает повышенную устойчивость по сравнению с подходами, основанными

на CA, OS или TM архитектурах. Кроме того, эта оригинальная новая стратегия обеспечивает рабочую ха-

рактеристику в условиях неоднородной среды, которая превосходит характеристику классического детек-

тора Неймана–Пирсона N-P (Neyman–Pearson). Последний может быть использован в качестве эталонной

меры для анализа различных методов в области CFAR детекторов.
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1. ВВЕДЕНИЕ

Главной задачей радиолокационной стан-

ции является излучение электромагнитных

волн и прием возвращенных эхо-сигналов, воз-

бужденных объектами в зоне исследования с

целью обнаружения целей, представляющих

интерес, и отбрасывания сигналов тех целей,

которые не относятся к определенным. С той

же целью некоторые объекты, такие как обла-

ка, могут рассматриваться как цели для неко-

торых применений (метеорология) и как лож-

ные сигналы (военные действия) для других

применений. При этом эхо-сигналы, создавае-

мые на поверхности земли, морской поверхно-

сти или в атмосферных массах, рассматрива-

ются как мешающие воздействия и называют-

ся помехами (clutter).

Величина сигнала помехи не может быть

получена с помощью чисто детерминирован-

ных механизмов. Поэтому при моделировании

такой помехи прибегают к помощи статисти-

ческих методов. С другой стороны, рабочая

среда современных радиолокационных систем

содержит много источников шума, и сущест-

вуют нежелательные сигналы, которые искус-
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