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Аннотация. Представлены результаты экспериментальных исследований сервиса TerraStar, который реа-

лизует технологии автономного точного позиционирования PPP (Precise Point Positioning) в реальном вре-

мени. Сервис предоставляет высокоскоростные данные к орбитам и часам навигационных спутников GPS,

GLONASS, GALILEO, BeiDou, полученные от более 100 наземных станций GNSS. Эти данные совместно

с алгоритмами двухчастотного (многосистемного) навигационного приемника NovAtel со встроенной

РРР-технологией TerraStar обеспечивают решения для высокоточного (4–40 см) определения координат.

Данные передаются в навигационный приемник по радиоканалам геостационарных спутников.

Оценена точность заявленного позиционирования для Украины в сложных радионавигационных условиях

(урбанистический каньон, г. Киева и Киевской области), что дополняет ряд существующих исследований

точности сервиса TerraStar в разных регионах мира.

Изложена методика проведения экспериментов, содержащая процедуры инициализации, записи и сохра-

нения данных навигационного приемника для последующего сопоставления с эталонной траекторией,

сформированной с помощью программного обеспечения (ПО) GrafNav/GrafNet 8.70.

Определено, что точность оценки координат, полученных в постобработке методом РРР с использованием

ПО GrafNav/GrafNet 8.70, соизмерима с точностью координат, оцененных приемником NovAtel OEM 719 в

реальном времени c использованием информации от TerraStar.

Экспериментально подтверждено, что точность позиционирования в исследуемой области соответствует

точности, заявленной провайдерами TerraStar, которая сохраняется в течение 5 мин при отсутствии дан-

ных TerraStar.

Ключевые слова: глобальные навигационные спутниковые системы; ГНСС; высокоточное позициониро-
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ВВЕДЕНИЕ

Настоящее время характеризуется стреми-

тельным внедрением технологий глобальных

навигационных спутниковых систем (ГНСС) в

различные области жизнедеятельности. Об

этом говорит отчет Европейского ГНСС агент-

ства GSA (GNSS Space Agency) [1].

Согласно последним маркетинговым ис-

следованиям [1], глобальный доход по серви-

сам, использующим ГНСС, возрастет с 2015 по

2025 год на 150 млрд. евро. При этом, количе-

ство единиц ГНСС приемников (чипов) воз-

растет более чем в два с половиной раза, и со-

ставит около 9 млрд. единиц в 2025 году. Та-

ким образом, на каждого человека будет при-

ходиться более одного изделия, использующе-

го ГНСС технологии.

Такое широкое распространение ГНСС

обусловлено созданием и развитием систем

GPS, WAAS (США), GLONASS, SDCM (Рос-
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